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▼安全说明：

⒈在操作设备前，必须阅读和了解操作说明书。

⒉操作设备前请佩戴好劳保用具，包括：防护眼镜、手套、安全帽、钢头安
全靴、耳塞（用于听力保护）。 

⒊不得让宽松衣物、长发或任何其他不稳固的部件靠近正在工作中的设备。 

⒋禁止站立在出油口、油缸伸出方向和油管接头的方向上。 

⒌在开展任何维护或维修活动前，确保液压设备处于关闭状态，并确保由该
设备提供动力的机器电源已断开。 

⒎在操作机器前，请检查油箱油位是否在液位计 2/3 以上，如果油箱油位过
低需要加入新的液压油。加油前需保证各工具已处于完全缩回状态。

⒏疲劳或者受到酒精或药物影响时不得操作设备。 

⒐如出现问题必须求助安全或技术专业服务。

⒑要使用额定压力在 70MPa 及其以上软管、配件或管接头。使用不足额定
压力的元件可能导致人身伤害或设备损坏。 

⒒操作过程中禁止取下任何安全设备。

▼产品清单：

⒈ 8 点同步顶升泵站 X1

⒉液压油缸 X8

⒊ 1000MM 位移传感器 X8

⒋位移传感器线 X8

⒌油管 X16

⒍备件若干
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▼规格参数：

▼液压原理图：

• 功率： 4KW，380VAC ，三相四线
• 额定工作压力：700bar

• 介质：ISO VG46 抗磨液压油 
• 油箱总容量：200L

使用前准备：

- 油缸放置
将油缸安装在平整坚固可承受负载的地面上，并保证油缸放置位置可以使油缸尽可能的均匀

承受负载，并对油缸进行编号。例： 8 个油缸则编号为 1、2、3、4、5、6、7、8。

- 油管连接
每台泵站共有 8 路，每路分别提供 A、B 两个油口分别可连接 8 台油缸的 A、B 两个油口，
A 口为油缸无杆腔油口 ,A 口供油油缸伸出，开始顶升，B 口为油缸有杆腔油口，B 口供油则
油缸回落。
如果顶升油缸为双作用油缸，则油缸的 A、B 口分别于泵站同一编号的 A、B 口通过油管连接。
例：1 号油缸 A 口通过油管连接泵站的 1A 口，B 口通过油管连接泵站 1B 口，按序号依次连接。
若顶升油缸为单作用油缸，则只需将油缸油口连接于对应编号的泵站 A 口即可。例：1 号油

缸油口通过油管连接到 1A 口，按序号依次连接。
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- 位移传感器与位移传感器线安装

如下图所示，将位移传感器本体安装于平整的地面或位置固定的安装台面上，位移传感器的
拉绳固定在负载或可以与负载一起移动的部件上，并保证位移传感器拉绳与油缸运动轨迹平
行。将位移传感器线一端连接在位移传感器的信号输出端，另外一端与泵站对应编号的位移
传感器信号口连接。例：1 号油缸的位移传感器连接泵站 S1 口，按序号依次连接。

负载

平整的地面
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- 油箱液位检查
每次使用前请通过油箱侧面液位计观察油箱液位，并确保油箱液位在液位计 2/3 以上，如果
液位过低请通过油箱上部的加油口加注液压油至液位计 2/3 以上。油箱总容量为 200L，建议
加注液压油牌号为 ISO VG46 抗磨液压油。
◆ 油箱液位检查请在所有负载回程后观察。

- 电源连接
泵站额定电压为 380VAC, 三相四线，请根据泵站总功率选择合适的电缆，使用配套的航空插
头连接，并保证电缆线完整，无虚接漏接，且有效接地。
泵站内置相序保护，如果已连接电源，泵站仍然无法启动，且泵站报警提示框提示电源错误，
请调换电源插头的任意两根火线解决。

操作步骤：

▼电箱面板：

电控箱上负荷开关为电源总开关，打开电源总开关，顶部电源指示灯亮起，显示屏亮起，下
面旋钮和按钮自左往右依次为电机启动 / 停止按钮；动作方向选择按钮：上升、停止、下降选择；
自动启动按钮（按下启动）；自动程序停止按钮（按下停止）和急停按钮。
右侧为触控笔和调试口，可通过网线连接调试口进行调试。
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▼时间设置：

- 打开电源总开关后屏幕亮起，长按屏幕下方进入选择界面。

- 点击系统设置，进入系统设置界面。

- 点击时间选项，可对时间进行调节，将时间改为当地时区所对应的时间，设置完成后，关
闭设置栏，点击运行程序可进入操作界面。
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▼参数设置：

进入操作界面后点击右下角参数这只界面可以进行参数设置，每次进行顶升动作之前请先进
入参数设计界面设置参数，设置好参数之后再进行顶升操作。
参数设置界面左侧依次为：
1. 目标位移设置：如果是同步顶升，目标位移值应大于主界面当前位移值；如果是同步降落，
目标位移值应小于主界面当前位移值，且位移值可以为负数。
2. 报警误差设置：报警误差值为各个点位位移差最大允许值，同步过程中如果某两个点位之
间位移差大于报警误差设置值则会产生报警，同步动作停止。
3. 报警压力设置：报警压力为运行过程中允许的最大压力值，运行过程中任意点位压力超出
报警压力值，则会产生报警，同步动作停止。
4. 预顶升压力设置：预顶升压力为运行预顶升程序达到该压力后即完成预顶升，根据顶升重
物重量设定预定升压力，具体压力值以油缸顶紧重物底部但未发生位移为准。

5. 点击左下角按钮进入传感器量程设置，在该界面可以更改压力传感器和位移传感器量程，
出厂已设置完成，无需更改。
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6. 点击右下角按钮可以回到操作主界面

▼主界面：

主界面可以实时监控当前状态并进行同步操作。

1. 右上角为当前时间。

1. 右上角为当前时间。
2. 上面一排依次为目标位置值和位移误差报警值显示，预顶升启动按钮和位移清零
按钮。
3. 中间最左边为风冷启停选择按钮，可通过该按钮控制风冷的启动与停止。右侧为
8 个点位实时参数监控，上部圆形图标为点位选择，可选择 1-8 点任意 2 个及以上
点位参与同步动作。圆形图标变为绿色则代表该点位被选择。下部依次显示各个点
位油缸当前位移值、当前压力值以及相对位移条形框。
4. 中间右侧为自动顶升 / 下降程序启动按钮（按下启动）；自动顶升 / 下降程序停
止按钮（按下停止）。
5. 底部左侧表格为报警信息界面，程序运行过程中出现报警后可通过报警查看界面
查看报警信息，排除故障项后点复位按钮清除报警后才可继续启动运行。
6. 底部右侧依次为手动 / 自动模式选择，上升 / 下降选择，复位按键和参数设置进
入按键。



8 点同步顶升系统使用说明书

8

▼预顶升

安装好油缸、位移传感器，连接好油管以及位移传感器线，在参数设置界面设置好预顶升压
力，点选需要参与动作的油缸，按下电箱面板上电机启动按钮，点击预顶升按键开始预顶升，
油缸开始上升到达预顶升设置压力后停止，完成预顶升。

▼自动模式

运行自动模式需先将运行模式点选为自动，点选需要参与动作的油缸，选择上升或下降，点
击位移清零按键，设置好咪表位移与报警压力，按下电箱面板上的电机启动按钮启动电机，
点击主界面右侧启动按键启动程序，开始动作，完成同步工作后程序自动停止，关闭电机完
成作业。
◆ 运行同步顶升程序时，目标位移设置需大于当前位移，运行同步降落程序时，目标位移设置需小于当
前位移，目标位移数值可设置负数。出现故障报警后，如需再次重新启动程序需排除故障后点复位按键
进行复位，清除报警后方可重新运行程序。

▼手动模式

运行手动模式需先将运行模式点选为手动，先点选需要参与动作的油缸，按下电箱面板上的
电机启动按钮启动电机，将电箱面板上动作选择旋钮旋至上升或者下降，便可开始运行手动
顶升或下降动作，动作完成后将旋钮旋至中位停止位置，并再次按下电机启动 / 停止按钮关
闭电机，完成动作。

▼维护与保养

- 液压维护
定期检查泵站、油缸、油管是否有液压油泄露外观破损，定期更换液压油和易损密封件。泵
站每连续工作 6 个月需要将油箱内液压油排空，清洗油箱后注入干净的液压油。如果泵站工
作在灰尘较多或高温的环境中，则应缩短更换液压油周期。

1. 加开油箱侧面排油口。
2. 将泵站内部液压油通过排油口全部排出。
3. 打开加油口，加入清洗剂，清洗完成后通过放油口将油箱内部清洗剂倒出。
4. 堵好放油口。
5. 从加油口加入新的液压油，直到油位计显示在 2/3 以上为止。（油箱总容量为 200L），
建议用时液压油牌号为 ISO VG46。

- 电气维护
定期检查泵站的电气元件是否有损坏，是否有线路连接松动，信号线是否有破损，如有损坏
请及时更换维修。


